3_V_3 A 3v3 +5V
- H1 H2 H3
M3 M3 M3
[]2‘1 3v3 9 9
DUTO DUT1 U1
U2 u3 12P Proto
WEMOS.CC D1 MINI WEMOS.CC D1 MINI Grao[e
GPAO Cpa1] GPAO
GPA1 Cpag| GPAL
GPA2 Cpa3| CPA2
DUTO_RS RTS X DUTO0_TX DUT1_RS RTS TX DUT1_TX GPA3 Coay GPA3
DUTO0_AO A0 RX DUTO_RX DUT1_A0 A0 RX DUT1_RX GPA4 Cpac| GPA4
DUTO_DO DO D1 DUT0_D1 DUT1_DO DO D1 DUT1_D1 GPA5 Cpag GPAS
DUTO0_D5 D5 D1 MINI D2 DUTO0_D2 DUT1_D5 D5 D1 MINI D2 DUT1_D2 GPA6 GPA7I GPA6
DUTO0_D6 D6 D3 DUT0_D3 DUT1_D6| D6 D3 DUT1_D3 GPA7 INTA| GPA7
DUT0_D7 D7 D4 DUTO0_D4 DUT1_D7 D7 D4 DUT1_D4 INTA INTE| INTA
DUTO0_D8 D8 GND DUT1_D8 D8 GND INTB voc] INTB
3V3 5V L—3v3 5V GND VCC
GND
L r—1 | w3 L r—1 | 1 1
e GND GND
GND
D7 is GPIO13 (RX)
R2 R3 3v3
D8 is GPIO15 (TX) 10K 10K
U4
%K MCP23017-E/SO
R5 2.2K — GPEO GPA7 GPA7
DUTO0_AOQ 3 GPB1 GPA6 GPAG
DUT1_RST ] GpB2 GPAS GPAS
DUT1_D3 o GPB3 GPA4 GPA4
DUT1_DO o] GPB4 GPA3 GPA3
R7_2.2K R8 2.2K R6 4.7K -| GPBS GPA2 GPA2
DUT0_D7 T 1 5 GPB6 GPA1 GPA1
DUTO0_D7_R] GPB7 GPAO GPAO
DUT1_D8 ’41 VDD INTA INTA Tristate driver to connect
RI0 47K R9 47K ] vss INTB INTB 3y3  DUT0D7/D8 to DUTT TX/RX.
DUTO0_D8 )% NC RESET# DUTO_RST Default is not connected.
DUT1_D7 DUTO0_D1 13 scL A2
R11 47K DUTO0_D2 5| SDA Al 3v3
>HNe A0 R12
Q L 10K 74HC244D,653 3v3
0 100nF . 0
5 - GPB4 10E# VCC g
N DUT0_D8 1A0  20E#
GND - XJ2vo 1vofid (] DUT1_RX
_ DUTI_TX[ 1AL A0 K c2
3v3 +5V GND 3v3 +5V Xavi v <] DUTO0_D7_R T0onE
2 2 81a2  2a1%
U6 u7 >68 2Y2 1Y2
WEMOS.CC D1 MINI PROTO WEMOS.CC D1 MINI PROTO 587a3  2an B
9 I R13
>$ 2Y3 1ysf 10K 1
GND  2A3 GRD
DUTO_RST] RTS TX DUTO0_TX DUT1_RST) RTS TX DUTI_TX
DUTO0_AO| A0 RX DUTO0_RX DUT1_AQ| A0 RX DUT1_RX = =
DUTO0_DO Do DI DUTO0_D1 DUT1 DO Do DI DUTI1_D1 GND GND
DUTO_D5| D5 D1 MINI D2 DUTO0_D2 DUT1 D5 D5 I YR D2 DUT1_D2
DUT0_D6 D6 Proto area D3 DUTO0_D3 DUT1 D6, D6 Bl D3 DUT1_D3
DUT0_D7 D7 D4 DUT0_D4 DUT1_D7, D7 D4 DUT1_D4
DUTO0_D8 D8 GND DUT1_D8| D8 GND
3v3 S5Vp—— 3v3 5Vf——
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OLED1 OLED2 .
3v3 OLED_DISPLAY_4PIN_[2C+3d 3v3 OLED_DISPLAY_4PIN_[2C+3d 3v3 Parasite Power
BT1 BT2
DS18B20 DS18B20-Par
dor B do B oo
puto_p2[ > sba [ putri_p2[ > sba 4 DUT1_D5 [O— e DUT1_D5 [ O—7 e
| =
puTo_p1[> Hsck [ puT1_D1[> Hsck [
2lvee |= 2lvce |=
a a = =
Lonp | & Lo | & GND GND
(@] @]
. £ Mount upside down above WS2812
= = P3 3v3
GND GND 3v3 ADAFRUIT TCS34725 W/SENSOR MARK FLIPPED CB1
p1 Vo 4x4 Solder CrossBar 1x4 Header
3 Hole proto 3 Hole proto VS
ife P e P VIN fyiy 1 ool /5 3
PAD PAD GND a SC
sva |SND & DUT1_D1 Spa| SCL o
1[e 1[e SCL 3V3 o DUT1_D2 SDA =
PAD PAD DUTO0_D1 oAt &
DUTO0_D2 Rspa 2 82
U%aD 1IN TED E\]I:TD 4x4 Solder CrossBar 1x4 Header
p-YOOIS/cc o
e ife GND)J
PAD PAD <Cr| GND o
=4 S5 SCL o
+5V
T 4x4 Solder CrossBar 1x4 Header
3v3 el Voo o
LED3 LED2 LEDL 2 VCC-GND-SCL-SDA Rell 8
WS2812C WS2812C WS2812C vels D gg{; 2
+—1I VoD DIN ‘3‘—\_0—; A DIN ‘3‘—| oD DIN g—(:IDUTl_D4 GND! XECD
€9 DOUT & — DOUT A& DOUT \& SCL] e
DUT1_D1 spal SCL GND
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=c3 ==c7 ——c4 0o
100nF 100nF 100nF 128 VCC-GND-SCL-SDA
vede
TGp| V¢ 3v3 +5V
GND
scl ser.
SD
_ SDA
GND
u10 c5 ce
12C VCC-GND-SCL-SDA 100nF 100nF
Ll Vee
<Cr| GND 1 1
SCL = =
SDA!Ispa GND GND
3v3 S1 M1
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vce 1 =
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